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Tecnologia de motor
trifasico tipo CA

- Controle de motor trifasico tipo CA em deslocamento,
elevacdo e direcdo

- Boa aceleragao

- Resposta rapida e sensivel na mudanca de diregcao de
viagem

- Motor livre de manuten¢ao sem escova de carvao com
longa vida util e baixo custo de manutengao

- Energia regenerada durante a desaceleragao,
estendendo as horas de operacgao

- Velocidade maxima de deslocamento sem carga
aumentada em 20%

- Velocidade maxima de deslocamento com carga
aumentada em 27%

Sistema hidraulico
recém-projetado

- Sistema hidraulico recém-projetado com alta eficiéncia de
trabalho

- Motor de elevacao de alta poténcia

- Controlador elétrico que regula a velocidade de elevacao
MOSFET

- Novo tipo de bomba de engrenagem de baixo ruido

- Velocidade maxima de elevagcao sem carga aumentada em
15%

- Velocidade maxima de elevacdo com carga aumentada em
25%




Design inteligente otimizado

- Controlador de motor de deslocamento ZAPI
- Controlador de motor de elevacao ZAPI
- Controlador de motor de diregcao ZAPI

- Tecnologia de barramento CAN

- Desligamento de emergéncia do circuito principal

e do circuito de controle
- Freio de estacionamento em declive
- Protecao de sequéncia de operagao
- Controle da velocidade de deslocamento
- Autoprotegao do controlador elétrico

- Pré-seletor de altura de elevagao (opcional)

Direcao elétrica EPS
avancada

- Diregao elétrica EPS que oferece operacao facil,

flexivel, altamente eficiente e silenciosa

- Controlador do motor de diregao

- Funcao de centralizagao automatica

- Mudanca em tempo real entre o modo de direcéo
de 180° e 0 modo de diregdo de 360°

- Limitacdo automatica de velocidade e aceleragao

ao dirigir

Interruptor de polegar
de facil operacio

- Para controlar fungdes hidraulicas

- Limpeza das unidades operacionais

- Solenoide proporcional que oferece uma agao de

abaixamento estavel e confortavel




Protecio superior

- Cerca no topo da
protecao superior,
oferecendo ampla

. Visdo ao motorista

- Design de angulo de
visao chanfrado com
viga de anel frontal
atendendo aos
requisitos humanizados

Mastro de visdo ampla

- Boa visao quando carregado
- Deslocador lateral integral

- Mastro vertical, inclinagao do
garfo

- Alta capacidade de carga
residual em elevada altura de
elevacao

- Faixa de altura de
elevagao:4600-12500 mm

- Amortecimento durante
elevagao e abaixamento

- Amortecimento no limite de
elevagao e reducao

- Amortecimento quando o
cilindro se move para frente

- Cabine confortavel que
oferece ao motorista um bom
ambiente de trabalho e facil
operagao

- Facil acesso a
operagdes importantes

- Assento ajustavel (posicao
do assento/angulo do
encosto)

- Medidor de alta qualidade

exibindo dados operacionais
importantes

- Exibicao da direcao de viagem

e angulo da roda motriz

- Exibicao do modo de diregao

180°/360°

- Exibicao da quantidade de

bateria e codigo de falha

- Selecdao do modo de viagem
- Indicacao de bloqueio de

elevacgao

- Horimetro
- Exibi¢cao da altura do garfo

(opcional)




«Posicionamento do veiculo
« Diagndstico remoto

«Gerenciamento da bateria

«Monitoramento remoto

«Manutencao - lembrete

«Gerenciamento da bateria

«Forma estatistica

«Gerenciamento de veiculos
«Reconhecimento de identificagcao (opcional)
«Gerenciamento de peso (opcional)
«Gerenciamento de colisao (opcional)

Gestao de Gestao de
bateria conducao

—
Gestdo de 4 Formularios
veiculos inteligentes




VISAO AMPLA DO M O DE 3 ESTAGIOS T
Altura maxima | Capacidade de carga (centro de carga de 600 mm) | Altura total do ﬂiﬁ'ﬁii‘iﬁ% Peso operacional (kg) Angulo de
Modelo do de elevagdo (ka) mastro (mm) (mm) inclinagao do garfo

mastro (mm) CQD16-GB2SZ[CQD16-GB2S [CQD20-GB2S 1,6-2t 16-2tmm | CQD16-GB2SZ| CQD16-GB2S| CQD20-GB2S = ap
ZSM460 4600 1600 1600 2000 | 2000° 2314 1280 3204 3395 3560 | 37407 2/4°
ZSM480 4800 1600 1600 2000 | 2000° 2381 1340 3223 3414 3579 | 3759° 2/4°
ZSM540 5400 1500 1600 2000 | 2000 2581 1540 3281 3472 3637 | 38172 2/4°
ZSM570 5700 1350 1550 1900 [ 19002 2681 1640 3309 3500 3665 | 3845° 214°
ZSM630 6300 1300 1500 1900 | 19002 2881 1840 3367 3558 3723 | 3903 2/4°
ZSM675 6/50 1250 1450 1800 | 1800 2982 1940 3400 3591 356 | 3936° 2/4°
ZSM700 7000 1200 1400 1700 | 1700 3065 2030 3424 3615 3780 | 39607 2/4°
ZSM715 7150 1200 1400 1700 | 1700 3115 2080 3438 3629 3794 | 39742 2/4°
ZSM750 7500 1100 1300 1700 | 17002 3232 2190 3472 3663 3828 | 4008° 2/4°
ZSM800 8000 1000 1200 1500 | 1500 3398 2360 3520 311 3866 | 4056° 2/4°
ZSM850 8500 900 1100 1300 [ 1400 3564 2530 3568 3759 3924 | 40142 2/4°
ZSM900 9000 - 900 1100 [ 1330 3730 2690 - 3806 3971 | 41512 2/4°
ZSM950 9500 - 800 1000 | 12702 3898 2860 - 3855 4020 | 42000 2/4°
ZSM1000 10000 - - 850 | 1200 4064 3030 - - 4068 | 4248° 2/4°
ZSM1050 10500 - - 800 | 1150° 4230 3190 - - 4115 | 4295° 2/4°
ZSM1080 10800 - - 750 | 1050° 4330 3290 - - 4144 | 43240 2/4°
ZSM1100 11000 - - 700 | 1000 4398 3360 - - 4164 | 43442 2/4°
ZSM1150 11500 - - 650 950° 4564 3530 - - 4211 | 43912 2/4°
ZSM1200 12000 - - 550 850° 4730 3690 - - 4259 | 4439 2/4°
ZSM1250 12500 - - 500 800° 4898 3860 - - 4308 | 4488° 2/4°

NOTA: Informagdes detalhadas sobre a bateria. Entre em contato com nossos vendedores ou nosso engenheiro.

MASTRO DE VISAO AMPLA

Modelo do mastro | Altura méxima de Capacidade de carg]?n ()cekr;t)ro de cargade 600 | Altura to(t;'n?)" mastro Peso operacional (kg) Angulo de inolacs do garto
elevagdo (mm) CQD16.GB2S CQD20-GB2S 162t CQD16-GB2S CQD20-GB2S
M290 2900 1600 2000 2200 3166 3331 2/4°
M320 3200 1600 2000 2350 3185 3350 2/4°
M360 3600 1600 2000 2550 3214 3,379 2/4°
M380 3800 1600 2000 2650 3228 3393 2/4°
M400 4000 1600 2000 2750 3243 3408 2/4°
M420 4200 1600 2000 2850 3256 3421 2/4°
M440 4400 1600 2000 2950 0,3269 34,34 2/4°
M460 4600 1600 2000 3050 3325 3490 2/4°
M500 5000 1500 1900 3250 3353 3518 2/4°
1.6t 201t

Ast: largura do corredor de empilhamento em
angulo reto  a: Distancia do solo a = 200mm

Com o uso do excelente sistema de diregdo com
detecgdo de carga e o controle de energia
renovavel por corrente alternada (AC), a
empilhadeira se torna mais eficiente no consumo

de energia, e o tempo de funcionamento da bateria

é estendido em 15%.
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CENTRO DE CARGA (mm)

Nota: O eixo vertical denota a capacidade e o eixo horizontal

denota o centro de carga, que é calculado da face frontal do
garfo até o centro da carga. A carga padrdao é de um metro
cubico, portanto, o centro de carga € de 500 mm. Ao inclinar
para frente ou usar garfos néo padronizados, a capacidade
sera reduzida a medida que o centro de carga for aumentado.



Dados do fabricante e caracteristicas de projeto

Caracteristicas

1.01 Marca da empresa TRIA

1.02 Modelo CQD16 CQD16 CQD20

1.03 Numero de configuragéo CB2Sz CB2S CB2S

1.04 Capacidade de carga Q kg 1600 1600 2000

1.05 Distancia do centro da carga C mm 600

1.06 Modo de energia Bateria

1.07 Modo de diregéo Sentado

1.08 Base da roda Y mm 1450 1450 1515
Pneu

2.01 Tipo de pneu Poliuretano

2.02 Numero de rodas, dianteiras/traseiras (x = rodas motrizes) 1x/2

2.03 Largura de 1 rack, traseiro b3 mm 1012 1157 1143

2.04 Tamanho da roda, traseira mm @285X100 ¢ 285X100 ¢ 330x100

2.05 Tamanho da roda, dianteira mm @ 343x114 ¢ 343x114 ¢ 343x114
Tamanho

3.01 Altura de elevacao h3 mm 4600 4600 4600

3.02 Elevacéo livre h2 mm 1280 1280 1280

3.03 Altura do mastro, abaixado H1 mm 2314 2314 2314

3.04 Tamanho do garfo: espessura x largura x comprimento slell mm 40x122x1150 40x122x1150 40x122x1150

305 | Lerguradeajuste dogarfo mm 244-644 244-724 244-724

3.06 Angulo de inclinagdo do garfo (dianteiro/traseiro) /B 20/40 20/40 20/40

3.07 Deslocamento lateral do garfo mm 55 75 75

3.08 Comprimento da carroceria da empilhadeira (garfo excluido) L mm 1847 1840 1942

3.09 Comprimento (a distancia da face do garfo até a estrutura traseira) L2 mm 1359 1316 1369

3.10 Largura da carroceria da empilhadeira b1 mm 1120 1270 1270

3.1 Distancia entre os bragos de suporte b2 mm 780 900 900

3.12 Distancia de alcance L4 mm 539 606 620

3.13 Altura sobre a protegao superior (cabine) h4 mm 2215 2215 2215

3.14 Distancia ao solo, abaixo do mastro m2 mm 75 75 75

3.15 Raio de giro Wa mm 1689 1689 1751

3.16 Distancia de carga, centro da roda do brago de suporte até a face dos garfos X mm 322 369 383

317 Largura do corredor com palete 1200Lx1200W entre garfos Ast mm 2952 2914 2065

3.18 Largura do corredor com palete 1000Lx1200W entre garfos Ast mm 2794 2760 2810
Desempenho

4.01 Velocidade de deslocamento: com/sem carga km/h 1112 1112 12114

4.02 Velocidade de elevagao: com/sem carga m/s 0,34/0,53 034/0,53 0,35/035

4.03 Velocidade de redugéo: com/sem carga m/s 0,5/0,5 0,5/0,5 0,5/03

4.04 Velocidade de alcance, com/sem carga m/s 0,11/0,11 0,11/0,11 0,11/0,11

4.05 Capacidade maxima de escalada, com/sem carga % 10/15 10/15 10/15
Peso

5.01 Peso total (com bateria) kg 3704 3395 3560

5.02 Carga por eixo, garfo estendido, sem carga, dianteiro/traseiro kg 1368/1836 1500/1895 1590/1970

5.03 Carga por eixo, garfo retraido, sem carga, dianteiro/traseiro kg 1772/1432 2013/1383 2230/1330

5.04 Carga por eixo, garfo estendido, com carga, dianteiro/traseiro kg 402/4402 578/4415 550/5010

5.05 Carga por eixo, garfo retraido, com carga dianteira/traseira kg 1372/3432 1759/3234 1960/3600
Bateria

6.01 Tensé&o/capacidade da bateria Ks V/Ah 48/420 48/450 48/560

6.02 Peso da bateria kg 710 750 967

6.03 Dimensdes da caixa da bateria mm 1035x352x784  [1220x283x784 1220x352x784
Motor e controlador

7.01 Acionamento do motor de diregao (60 min) kw 6 6 8

7.02 Acionamento do motor de elevagao (15%) kw 1" 11 12,5

7.03 Acionamento do motor de diregao (50%) kw 04 04 04

7.04 Tipo de controle de diregcdo MOSFET/AC

7.05 Tipo de controle de elevagéo MOSFET/AC

7.06 Tipo de controle de diregcéo MOSFET/AC

7.07 Freio de servigo - Freio eletromagnético

7.08 Pressao de trabalho do sistema hidraulico Mpa 17,5 17,5 20




O instrumento especial confiavel fornece uma exibigao completa de informagdes vitais, como status de operagao, detecgao de falhas, etc.
Ele garante que o operador entenda o status do veiculo de forma mais intuitiva e conveniente.

Exibigéo de informagdes Botéo de selecdo de desempenho (para cima)

Indicador de baixa tensédo Botao de selegdo de desempenho (para baixo)

Indicador de falha Botdo de configuri(;éo de va?Ior (reduzilr)
Indicador de temperatura do 6leo (uso

extra) Botdo de configuralgéo de valor (aumentar)

Indicador do interruptor de

seguranga do pedal Sair

Indicador do freio elétrico Entrar

Indicador do interruptor do cinto de seguranca (uso sobressalente)

Motor de viagem CA

Motor de elevagdo CA

Motor de direcdo AC

Controlador de motor de deslocamento ZAPI
Controlador de motor de elevagdo ZAPI
Controlador de motor de diregdo ZAPI

Freio eletromagnético

Conversor CC/CC Qutra bateria
Bateria Hoppecker da Alemanha

Bateria FAAM da Itdlia

Mastro de elevagdo total de trés estagios (outras alturas de
elevagéo)

Garfo com outro comprimento

Extensao do garfo

Pré-seletor de altura de elevagédo

Sistema de monitoramento

Bomba de engrenagem de baixo ruido

Valvula de controle (curso de quatro vias)

Mastro de elevagdo totalmente livre de trés estagios 4600 mm Carga da bateria
Deslocador lateral integral Cor personalizada pelo cliente
Garfo padrao

Encosto

Pneu de poliuretano

Medidor de LED

Luz de trabalho dianteira

Luz de aviso
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